
Développement d’un produit Microtechniques

lundi 8 juin 2020

12 étudiants (1ère année) au début du confinement !!!

• Assistance électrique amovible pour poussette (4 étudiants)

• Robot desherbeur (5 étudiants)

• Distributeur intelligent de croquettes (3 étudiants)



« ELECKID »

Assistance électrique 
amovible pour 

poussette

lundi 8 juin 2020

Développement d’un produit Microtechniques

http://www.eleckid.fr/

https://www.facebook.com/eleckid.fr/



Organisation

Nombre d’étudiants : 4

Fonction principale 1:
2 étudiants

« ASSITER l’utilisateur de la poussette »

lundi 8 juin 2020

Fonction principale 2:
2 étudiants

« TRANSPORTER un 2éme enfant »



Constat !
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« Eleckid », a pris naissance en Anjou, grâce à un papa (M

BELLANGER Guillaume) de 2 jeunes enfants.

Il est parti d’un constat simple, que tous parents, avons été

confrontés un jour à faire un effort physique plus ou moins important

pour effectuer un déplacement avec une poussette et surtout lors

des montées ou des passages de trottoirs,

Garder sa poussette et la transformer en poussette motorisée, sans

la modifier, mais en lui adjoignant un kit grâce aux bras articulés

conçus pour s’adapter à la plupart des montures. Clipper le boitier de

commande et c’est parti

Pour le transport il suffit d’enlever les 2 bagues de serrage rapide et

de démonter la gâchette électrique de commande,

Enoncé !



Expression du besoin

lundi 8 juin 2020

Une marche motorisée qui grâce à ses moteurs électriques

intégrés aux roues, vous permet de monter les pentes sans efforts.



Contraintes
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1. Sera utilisé en extérieur,

2. Certains éléments du principe retenu font l’objet d’un 

brevet (N°1700447),

3. Système amovible,

4. Le produit répondra aux règles environnementales,

5. Prix de commercialisation maximum : moins de 200 €.

Rajouter un plateau avec 2 roues motorisées en plus de

celles de la poussette et commander le déplacement par

un joystick.

Principe général retenu



Fonctions de l’appareil

lundi 8 juin 2020
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FP1 : ASSITER l’utilisateur de la poussette

FP2 : TRANSPORTER un 2éme enfant

FC1 : COMMANDER manuellement

FC2 : PERMETTRE une mise en place aisée.

FC3 : ETRE autonome en énergie.

FC4 : ADHERER au sol

FC5 : RESISTER aux conditions extérieures

FC6 : ETRE conforme aux exigences de sécurité

FC7 : PARTICIPER au développement durable (recyclage, éco-

conception, respect des normes environnementales…).

FC8 : ETRE toujours visible.

Fonctions de 
l’appareil



S/E « Support motorisé » (2 étudiants)
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Etudiant 1

Etudiant 2

Etudiant 2

Etudiant 1



S/E « Support motorisé » (2 étudiants)
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Etudiant 1 : Travail demandé (pas limitatif)

• Intégration des roues

• Implantation pivot

• Connecteur rotatif

• Intégration capteur de vitesse

• Intégration complète (électronique, puissance, cartes,

éclairage)

• Conception des 2 boitiers (Etanchéité…)

Etudiant 2 : Travail demandé (pas limitatif)

• Implantation pivot

• Contact permanent avec le sol

• Liaison avec la poussette (attache rapide – bras….)



S/E « Commande » (2 étudiants)
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Etudiant 4
Etudiant 3Etudiant 4

Etudiant 3



S/E « Commande » (2 étudiants)
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Etudiant 3 : Travail demandé (pas limitatif)

• Fixation sur le boitier

• Intégration des cartes électroniques

• Intégration des composants (joystick, barre graphe…)

• Double commande (sécurité)

• Commande 3 positions plus on/off

Etudiant 4 : Travail demandé (pas limitatif)

• Conception des 2 boitiers

• Fixation sur la poussette

• Etanchéité

• Ergonomie



Schéma fonctionnel électrique
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ALIMENTATION 
AUTONOME 

(batterie)

TRAITEMENT

ACQUISITION du 
choix de vitesse 
de la poussette 
par pallier (3)

VISUALISATION 
du niveau de 

charge batterie
ACQUISITION du 

niveau 
d éclairement

PILOTAGE 
moteur

ACQUISITION  
vitesse poussette

SIGNALISATION 
visuelle 

poussette

REPARTITION DES TÂCHES 
ELECTRONIQUES (SALS)



Tâches élèves
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Etudiant 1 : 

• Mesurer le niveau c’éclairement

• Signalisation visuelle de la poussette 

Etudiant 2 : 

• Alimentation autonome

• Visualisation du niveau de charge de la batterie 

Etudiant 3 : 

• Acquisition de la vitesse de la poussette

Etudiant 4 : 

• Acquisition du choix de la vitesse (paliers)

• Pilotage du moteur 
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Fin 

PROJET 1 



Robot
desherbeur

Développement d’un produit Microtechniques

lundi 8 juin 2020



Organisation

Nombre d’étudiants : 5

Fonction principale:
« DESHERBER une zone »
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Constats !
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Il n’existe pas actuellement de dispositif de désherbage sélectif

autonome pour dallage.

Expression du besoin
L’idée est à partir d’une base existante de module mobile autonome, de

l’équiper d’un dispositif de reconnaissance de végétation et de

désherbage écologique automatique afin de traiter une zone de sol

préalablement défini.

Contraintes
Sera utilisé en extérieur.

Le produit répondra aux règles environnementales. 

Prix de commercialisation maximum : moins de 1200 €



Diagramme fonctionnel
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Fonctions de l’appareil
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Fonctions 
de l’appareil
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FP1 : DESHERBER une zone.

FC1 : PREPARER le système.

FC2 : S’ADAPTER au sol.

FC3 : PARTICIPER au développement durable (recyclage, éco-

conception, respect des normes environnementales…).

FC4 : ALIMENTER par une source autonome.

FC5 : RESISTER aux conditions d’utilisation.

FC6 : GARANTIR la sécurité des personnes et du matériel.

FC7 : DETECTER l’herbe.

FC8 : LIMITER le coût de production.



Schéma 
fonctionnel

lundi 8 juin 2020

REPARTITION DES TÂCHES 
ELECTRONIQUES (SALS)

ALIMENTATION 
AUTONOME 

RECHARGEABLE

SECTEUR 
230V

SURVEILLANCE 
ET PROTECTION 

BATTERIE

ALARME 
SONORE/
VISUELLE

TRAITEMENT

MOTEURS 
ROBOT

INTERFACE DE 
PUISSANCE

DETECTION 
LIMITES ZONE A 
TRAITEE/PLANTE 

A TRAITER

DETECTION 
OBSTACLES/VIDE

DÉCLENCHEMENT 
ALARME EN CAS DE 

PROBLEMES

MOTEURS BUSE
INTERFACES DE 

PUISSANCE

PULVERISATEUR
INTERFACE DE 

PUISSANCE

ACQUISITION 
DÉPLACEMENT 

ROBOT



Schéma fonctionnel

lundi 8 juin 2020



lundi 8 juin 2020

Etudiant 1 : Travail demandé (pas limitatif)
• Intégration de la motorisation du robot

• Intégration des composants

• Adaptation du châssis existant

Etudiant 2 : Travail demandé (pas limitatif)
• Intégration des roues folles

• Gestion de la fonction « soulèvement » (FC6)

• Détection d’obstacles

Etudiant 3 : Travail demandé (pas limitatif)
• Détection des plantes (intégration capteur de couleur)

• Détection du fil d’enclos

Etudiant 4 : Travail demandé (pas limitatif)
• Pulvérisation du produit

• Approche verticale de la buse

Etudiant 5 : Travail demandé (pas limitatif)
• Déplacement horizontal de la buse (ciblage de la zone à traiter)
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Fin 

PROJET 2



Distributeur 
intelligent

de croquettes

Développement d’un produit Microtechniques

lundi 8 juin 2020



Organisation

Nombre d’étudiants : 3

Fonction principale:
« NOURRIR le chat de façon équilibré »

lundi 8 juin 2020



Constats !
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Certains chats ont tendance à manger leur ration en une seule fois

lorsqu’elle leur est autorisée.

Les vétérinaires conseillent plutôt que la ration soit distribuée en une

vingtaine de fois par jour

Expression du besoin

En fonction de l’animal et du programme de nutrition la distribution de

croquettes est autorisée ou pas (distribution personnalisée).

Contraintes
Sera utilisé à l’extérieur (sous abris) et autonome en énergie

Le produit répondra aux règles environnementales. 

Prix de commercialisation maximum : moins de 150 €
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Expression du besoin



Fonctions de l’appareil
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Fonctions 
de l’appareil

lundi 8 juin 2020

FP1 : NOURRIR le chat de façon équilibré.

FC1 : RECONNAITRE le chat.

FC2 : DOSER la nourriture.

FC3 :PARTICIPER au développement durable (recyclage, éco-

conception, respect des normes environnementales…).

FC4 : ALIMENTER électriquement

FC5 : RESISTER aux conditions d’utilisation.

FC6 : GARANTIR la sécurité des personnes et du chat.

FC7 : PARAMETRER par le maître.

FC8 : LIMITER le coût de production



Schéma 
fonctionnel

lundi 8 juin 2020

REPARTITION DES TÂCHES 
ELECTRONIQUES (SALS)

ALIMENTATION 
AUTONOME 

RECHARGEABLE

SECTEUR 
230V

SURVEILLANCE 
ET PROTECTION 

BATTERIE

ALARME 
SONORE/
VISUELLE

TRAITEMENT

IHM Androïd 
CONFIGURATION
- nombre de chat

- nombre de 
distribution journalière

IDENTIFICATION 
RFID DU CHAT

DISTRIBUTION 
CROQUETTES

DISTRIBUTION 
CROQUETTES



Proposition esquisse 1
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Proposition esquisse 2
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Proposition esquisse 3
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Fin 

PROJET 3

Merci


