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1. Expression du besoin.  

1 .1 Enoncé :  

Il n’existe pas actuellement de dispositif de désherbage sélectif autonome pour dallage. 

1.2 Situation liée au produit : 

L’idée est à partir d’une base existante de module mobile autonome, de l’équiper d’un 
dispositif de reconnaissance de végétation et de désherbage écologique automatique afin 
de traiter une zone de sol préalablement défini. 

1.3 Situation liée au contexte : 

Pré-série envisagée : 1000 exemplaires 

 

2. Diagramme fonctionnel.  

             
 
 
 
 

      
 
 

 

 

 

 

 

2.1 Pourquoi ce produit existe t-il ? 

Il est autonome, économique et écologique. Il permet de s’affranchir d’une tâche fastidieuse 
répétitive. 

 

2.2 Qu’est ce qui pourrait faire évoluer ou faire disparaître le besoin ?  

Plus de mauvaises herbes. 

    

Entreprise d’entretien 
d’espace extérieur 

Terrasse, allée, 
sol bitumé 

Dans quel but ?  
 
 
 
 

A qui rend-il service ? 
Sur quoi agit-il ? 
 
 Robot 

désherbeur 
 
 

 Eradiquer l’herbe 
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3. Réglementation ou normes  

Directive européenne sur l’utilisation des produits phytosanitaires (voir documentation 
fournie). 

4.  Analyse de l’existant. 

Tous les équipements individuels de traitement.  

5. Principe général retenu. 

L’appareil balaye en continu la zone préalablement définie, lorsque le dispositif de 
reconnaissance de végétation détecte un objectif, l’appareil se déplace de façon à faire 
coïncider la buse de traitement avec l’objectif à traiter. 

6. Contraintes. 

Sera utilisé à l’extérieur. 

Le produit répondra aux règles environnementales.  

Prix de commercialisation maximum : moins de 1200 € 

7. Analyse fonctionnelle. 

7.1 L’environnement du produit : 

a) Extérieur. 

b) Ergonomie, adaptabilité, … 

c) Sécurité. 

d) Vulnérabilité. 
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7.2 Les fonctions de services : 

 
 
 
  
   
  
 
  
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

FP1 :  DESHERBER une zone. 

FC1 :  PREPARER le système. 

FC2 :  S’ADAPTER au sol. 

FC3 : PARTICIPER au développement durable (recyclage, éco-conception, respect des 

normes environnementales…). 

FC4 :  ALIMENTER par une source autonome. 

FC5 :  RESISTER aux conditions d’utilisation. 

FC6 :  GARANTIR la sécurité des personnes et du matériel.  

FC7 :  DETECTER l’herbe. 

FC8 :  LIMITER le coût de production. 

 

 

FC2 

Système 

FC3 

FC1 

Environnementale 

Sol 

 L’utilisateur  

L’herbe 

 

Energie 
FC4 

Milieu extérieur 

FC5 Sécurité 

FC6 

FC7 

Le marché 

 

FC8 

FP1 
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7.3 Caractérisation des fonctions de services : 

FP2 : DESHERBER une zone. 
Critères Niveaux de performance Flexibilité 

- Performances 
- 10 m2 à l’heure 
- De 30 à 50 objectifs traités dans l’heure 

F2 

 

FC1 : PREPARER le système. 
Critères Niveaux de performance Flexibilité 

- Etalonnage de la détection - Moins d’une minute F0 

- Faire le plein de produit 
désherbant naturel 

- Vinaigre blanc F1 

 

FC2 : S’ADAPTER au sol. 
Critères Niveaux de performance Flexibilité 

- Zone de travail  
- Corde ou sangle en nylon de couleur rouge 

limitant la zone à traitée 
F2 

- Type de sol - Dallage, sol gravillonnés, bitume F0 

- Détection d’obstacles - Détection d’obstacle (TOR) F2 

 

FC3 : PARTICIPER au développement durable (recyclage, éco-conception, respect 
des normes environnementales…). 

Critères Niveaux de performance Flexibilité 

- Recyclage 
- 80 % des composants recyclables F2 

- Favoriser les matériaux identiques F2 

- Tri des composants 
- 80 % des composants démontables et 

isolables 
F2 

- Ecologique - Pas de produit phytosanitaire F0 

 

FC4 : ALIMENTER par une source autonome. 
Critères Niveaux de performance Flexibilité 

- Alimenter 
- Alimentation par batterie (12V) rechargeable 

interchangeable 
F0 

- Recharge - Sur secteur 230V F0 

- Décharge 
- Une alarme (LED) 
- Arrêt total si décharge critique 

F0 
F0 

- Autonomie - Jusqu’à 4h  F2 
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FC5 : RESISTER aux conditions d’utilisation 
Critères Niveaux de performance Flexibilité 

- Résistance aux chocs - IK 05 F1 

- Protection contre les liquides et 
les corps solides 

- IP 32 F1 

 

FC6 : GARANTIR la sécurité des personnes et du matériel 
Critères Niveaux de performance Flexibilité 

- Alerter le technicien 
- Avertissement sonore si problèmes 

(batterie, retournement, vol, etc…) 
F2 

 

FC7 : DETECTER l’herbe 
Critères Niveaux de performance Flexibilité 

- Sélection de l’herbe - Aucune F0 

- Technologie - Capteur de couleur F1 

 

FC8 : LIMITER le coût de production 
Critères Niveaux de performance Flexibilité 

- Coût global - <1200€ F2 

 
Signification des classes de flexibilité : 

F0 : Impératif F1 : Un peu négociable F2 : Moyennement négociable F3 : Négociable 
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FICHE DE VALIDATION DU DOSSIER DE CONCEPTION PRELIMINAIRE 

Etablissement de formation : Lycée Saint Aubin la Salle à Angers, académie de : NANTES 

Constitution du groupe d’étudiants : 

1 Etudiant :  XXXXXXX 4 Etudiant :  AAAAAAAA 

2 Etudiant :  YYYYYYY 5 Etudiant : BBBBBBBB 

3 Etudiant :  ZZZZZZZZ 6  

Informations sur la conception préliminaire : 

❑ Conception nouvelle amenant à un premier dossier de conception préliminaire 

✓ Re-conception à partir d’un dossier de conception préliminaire ou de conception détaillée. 

❑ Menée avec une collaboration extérieure : 

Description du projet : 

1. Documents à présenter :  

Les éléments du cahier des charges (y compris les données économiques) 

Description fonctionnelle : les fonctions principales à assurer et leurs critères d’appréciation. 

Description structurelle : les schémas et maquettes virtuelles résultant de la conception 

préliminaire. 

Compte rendu de revue de projet de conception préliminaire. 

2. Critères généraux d’appréciation : 

Critères considérés Niveau 0 à 5 Observations 

Caractère industriel 3 
 

Caractère microtechnique 3 
 

Innovation 5 
 

Aspect mécanique 4 
 

Aspect énergétique 1 
 

Aspect pluri technologique 4 Electronique 

Sous-traitance envisagée 2 
 

Niveau 0 : faible, à niveau 5 : très important 

  

M : Fiche de validation du dossier de conception préliminaire 

Epreuve E6 – Session : 2021 

Identification du projet : Robot désherbeur 

Commentaires et avis de la commission : 

 

 

Validé le : 29 mai 2020                                                     par : Mme IZAC 


